PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA
W NOWYM SACZU

KARTA PRZEDMIOTU

obowigzuje studentéw rozpoczynajgcych studia w roku akademickim 2013/2014
Instytut Techniczny
Kierunek studiéw: Zarzadzanie i inzynieria produkgji Profil: Ogélnoakademicki
Forma studiéw: Niestacjonarne Kod kierunku: 06.9
Stopien studiéw: |
Specjalnosci:  Inzynieria produkcji zywnosci

Ekoenergetyka
Inzynieria mechaniczna

1 PRZEDMIOT

NAZWA PRZEDMIOTU Podstawy mechatroniki
KOD PRZEDMIOTU IT 06.9 AIN-B25 13/14
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty podstawowe i kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 1
SEMESTRY 7

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM PROJEKT SEMINARIUM
7 8

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Rozpoznaje uklady mechatroniczne.

Cel 2 Definiuje podstawowe procesy technologiczne do wytwarzania mikroukladéw oraz podstawowe algorytmy
sterowania.

Cel 3 Rozumie zasady dzialania ukladéw mikroprocesorowych.
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

a Podstawowe wiadomosci z mechaniki technicznej

5 EFEKTY KSZTAICENIA

EK1 Wiedza: Ma wiedze dotyczaca cyklu zycia oprogramowania, a takze urzadzen i systeméw informatycznych.

EK2 Umiejetnosci: Posiada umiejetnosci pozwalajace na projektowanie prostych uktadéw mechatronicznych.

EK3 Kompetencje spoteczne: Rozumie potrzebe i zna mozliwosci cigglego doksztalcania si¢ i podnoszenia kompetencji

zawodowych, osobistych i spotecznych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
TEMATYKA ZAJEC
Lp B . LiczBA GODZIN
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH
Mechatronika: pojecie, zakres, interdyscyplinarnosé. Mechanika: podstawowe
W1 L e T . o . 2
pojecia i modele dynamiki. Réwnania dynamiki punktu materialnego.
Robotronika:  zasady = modelowania  bionicznego  maszyn,  struktury
W2 | kinematyczne mechanizméw robotronicznych. Elektronika: podstawy techniki 2
mikroprocesorowej w zastosowaniach czasu rzeczywistego.
Sensoryka: sensor, detektor, czujnik, przetwornik, -detekcja, przetwarzanie,
W3 | pomiar. Sterowanie: podstawowe algorytmy —sterowania. Adaptronika: 2
podstawowe uklady adaptacyjne.
Technologia mikrowyboréw: techniki wytwarzania miniaturowych elementéw
W4 | precyzyjnych. Przyktady ukladéw machatroniki: sterowanie drganiami uktadéw 2
ciaglych przez elementy piezoelektryczne.
RAZEM 8
7 METODY DYDAKTYCZNE
M1 Wyktady
M2 Prezentacje multimedialne
M3 Studium przypadku
M4 Dyskusja
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA
GODZIN NA

ZREALIZOWANIE
AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 8
Konsultacje przedmiotowe 1
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie si¢ do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikéw 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 6
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA 7Z 25
CAIEGO NAKIADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 1

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Aktywnos¢ na zajeciach

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1 MIEJSCE OPIS WERYFIKACII EK 1
WERYFIKACJI
Na Student potrafi przy pomocy nauczyciela . .
OCENE akademiciiego I\jvyl}<1011rozystyvs}/]auc’ sysytemy wyktad Srednia fxryt'rr}etyczna.ocen
3 informatyczne do projektowania uktadéw # odpowiedzi 1 kolokwium
mechatronicznych:
Na Student samodzielnie potrafi
OCENE wykorzystywaé systemy informatyczne do
4 projektowania uktadéw mechatronicznych.
Na Student samodzielnie potrafi
OCENE wykorzystywaé systemy informatyczne do
5 projektowania ukladéw mechatronicznych
oraz poglebil wiedze z zakresu literatury
uzupelniajacej .
EFEKT KSZTALCENIA 2 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 2
WERYFIKACJI
Na Student potrafi przy pomocy nauczyciela 4 .
OCENE akademickiego irojektov};aé ymalo wyklad Srednia .aryt.n}etyczna.ocen
3 skomplikowane uklady mechatroniczne. # odpowiedz i kolokwium
Na Student samodzielnie potrafi
OCENE projektowaé¢ malto skomplikowane uktady
4 mechatroniczne.
Na Student samodzielnie potrafi projektowac
OCENE skomplikowane uklady mechatroniczne.
5
EFEKT KSZTALCENIA 3 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 3
WERYFIKACJI
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Na Rozumie potrzebe ciaglego ksztalcenia, ale

OCENE nie odnosi jej do siebie. wyktad

3

Na Rozumie potrzebe ciagltego ksztalcenia i

OCENE poglebiania wiedzy 2z zakresu podstaw

4 mechatroniki.

Na Rozumie potrzebe 1 zna mozliwosci

OCENE ciaglego doksztalcania sie, podnoszenia

5 kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych.

Srednia arytmetyczna ocen
z odpowiedzi i kolokwium

OCENA DO INDEKSU (OCENA PODSUMOWUJACA)

Srednia arytmetyczna ocen z kazdego efektu ksztalcenia

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

a Pozytywny wynik sprawdzianu z tresci wykladu.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKTY
ODNIESIENIE DO .
KSZTALCENIA ) TRESCI METODY
EFEKTOW CELE PRZEDMIOTU
DLA PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
KIERUNKOWYCH
PRZEDMIOTU
EK1 ZIP W06 Cell, Cel2 W1, W2 M1, M2
EK2 ZIP W06 Cell, Cel2 W1, W2, W3 M1, M2
EK3 Z1P W06 Cel3 W3, W4 M3, M4

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] B. Heinmann — Mechatronika, Warszawa, 2001, PWN

[2] D. Schmidt — Mechatronika, Warszawa, 2002, REA

LITERATURA UZUPEINIAJACA:

[1] A. Filipowski — Uklady elektroniczne analogowe i cyfrowe, Warszawa, 2004, PWN

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz Kadziotka (kontakt: tmkadziolka@gmail.com)

Wygenerowano w programie @SOS

Strona 4/5

licencja bezplatna dla PWSZ w Nowym Saczu

©M. Aleksander, I. Borczuch, S. Swigut




= Paristwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Nowym Saczu

OsoBY PROWADZACE PRZEDMIOT

dr hab. inz. Marek Kozieri (kontakt: kozien@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Tomasz Kadziotka (kontakt: tmkadziolka@gmail.com)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zaktadu) (dyrektor instytutu)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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