PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA
W NOWYM SACZU

KARTA PRZEDMIOTU

obowigzuje studentéw rozpoczynajgcych studia w roku akademickim 2012/2013

Instytut Techniczny
Kierunek studiéw: Mechatronika Profil: Ogélnoakademicki
Forma studiéw: Niestacjonarne Kod kierunku: 06.0
Stopien studiéw: |

Specjalnosci:  Mechatronika pojazdéw samochodowych

1 PRZEDMIOT

NAZWA PRZEDMIOTU Teoria ruchu pojazdéw
KoOD PRZEDMIOTU IT 06.0 AIN MS112/13
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty. specjalnosciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3

SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM PROJEKT SEMINARIUM
3 8 8

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z podstawowymi zagadnieniami w Teorii ruch pojazdéw.

Cel 2 Posiadanie wiedzy z zakresu mechaniki, kinematyki i dynamiki (podtuznej i poprzecznej) poruszania sie
pojazdu z uwzglednieniem wszystkich oporéw dzialajacych na ten pojazd.

Cel 3 Nabycie umiejetnosci wyznaczania parametréw ukladu napedowego pojazdu z uwzglednieniem przetozen w
skrzyni przektadniowej.

Cel 4 Nabycie umiejetnosci w projektowaniu i doborze ukladéw hamulcowych.

Cel 5 Umiejetnos$é pracy w zespole.
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

a Podstawy z mechaniki ogélne;j.

b Zaliczony przedmiot: Mechanika ogélna.

5 EFEKTY KSZTAICENIA

EK1 Wiedza: Definiuje podstawowe pojecia z zakresu Teorii ruchu pojazdéw.

EK2 Umiejetnosci: Umiejetnie wykorzystuje wiedze z zakresu mechaniki, kinematyki i dynamiki poruszania sie
pojazdu z uwzglednieniem wszystkich oporéw dzialajacych na ten pojazd.

EK3 Umiejetnosci: W sposéb prawidlowy wyznacza parametry ukiadu napedowego pojazdu z uwzglednieniem
przetozen w skrzyni przekladniowe;j.

EK4 Umiejetnosci: Stosuje nabyta wiedze do projektowania i wlasciwego doboru uktadéw hamulcowych.

EK5 Kompetencje spoleczne: Wspétpracuje w zespole.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp

TEMATYKA ZAJEC
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH

LICZBA GODZIN

W1

Wprowadzenie do Teorii ruchu pojazdéw. Podstawowe pojecia z zakresu wiasnosci
trakcyjnych pojazdéw samochodowych.

W2

Opory ruchu pojazdu: drogowe, zwiazane z konstrukcja pojazdu oraz opory
bezwladnosci. Reakcje i sily styczne miedzy kotem ogumionym a jezdnig. Czas i
droga rozpedzania pojazdu. Bilansowe réwnanie sit.

W3

Mechanika i kinematyka pojazdu w ruchu prosto- i krzywoliniowym: statecznosé,
zwrotnosé i kierowalnosé pojazdu. Pojazd nad i podsterowny, warunek réwnowagi
poprzecznej. Obciazenia dynamiczne i drgania w pojazdach samochodowych.

W4

Uklad napedowy: straty i sprawnosé¢ przeniesienia napedu. Dobér przelozen
w skrzyni przekladniowej (pojedynczy i podwéjny postep geometryczny).
Rozpietosé i stopniowanie przelozeri, biegi graniczne.

W5

Dobér hamulcéw do pojazdu w pasmie projektowania ECE. Obcigzenia dziatajace
na samochéd podczas hamowania, wspétczynnik przyczepnosci két ogumionych
do nawierzchni. Opéznienie pojazdu i droga hamowania.

RAZEM

CWICZENIA

Lp

TEMATYKA ZAJEC
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH

LiczBA GODZIN

C1

Wyznaczanie podstawowych wtasnosci trakcyjnych na podstawie charakterystyk
silnikowych. Dobér silnika spalinowego do wybranego typu pojazdu.

C2

Obliczanie reakcji i momentéw dzialajacych na pojazd w spoczynku oraz podczas
ruchu z uwzglednieniem nachylenia wzniesienia.

C3

Obliczenia dotyczace skrzyni przekladniowej w zaleznosci od wybranej jednostki
napedowej. Dobdr przetozenia na pierwszym i ostatnim biegu, stopniowanie
przetozeri. Obliczenia wytrzymalosciowe waltkéw w skrzyni biegéw wraz z
doborem ich $rednic.

C4

Model matematyczny jednomasowy pojazdu z uwzgledniem bezwladnosci.
Okreslenie nad- i podsterownosci pojazdu.
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CWICZENIA
TEMATYKA ZAJEC
Lp . . LiczBA GODZIN
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH
C5 Okreslenie rozdziatu sit hamowania (wspétczynnik wykorzystania sit hamowania). 9
Wyznaczanie drogi hamowania pojazdu.
RAZEM 8

7 METODY DYDAKTYCZNE

M1 Wyktady
M2 Zadania tablicowe
M3 Konsultacje

M4 Praca w grupach

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

SREDNIA LICZBA
- GODZIN NA
FORMA AKTYWNOSCI
ZREALIZOWANIE
AKTYWNOSCI

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 16
Konsultacje przedmiotowe 4
Egzaminy i zaliczenia w sesji 4
Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu pracy studenta, w tym:
Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 45
Opracowanie wynikéw 4
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 2
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 75
CAIEGO NAKIADU PRACY STUDENTA
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3

9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

OCENA PODSUMOWUIJACA

P1 Kolokwium

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

a Pozytywne zaliczenie kolokwium

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIAIU NAUCZYCIELA AKADEMICKIEGO

1 Projekt zespolowy
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KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3 Student nie rozumie ale definiuje podstawowe pojecia z zakresu Teorii ruch pojazdéw.
Student rozumie i definiuje podstawowe pojecia z zakresu Teorii ruch pojazdéw oraz
potrafi w odpowiedni sposéb zastosowaé je do prostych analiz ruchu pojazdu.
Student umiejetnie stosuje pojecia z zakresu Teorii ruch pojazdéw oraz potrafi stosowaé
NA OCENE 5 je do skomplikowanych analiz ruchu pojazdu z wykorzystaniem dynamicznych réwnarn
rézniczkowych zaréwno dla dynamiki podtuznej jak i poprzecznej pojazdu.

EFEKT KSZTALCENIA 2
Student definiuje podstawowe pojecia z zakresu mechaniki, kinematyki i dynamiki

NA OCENE 4

NA OCENE 3 poruszania si¢ pojazdu z uwzglednieniem wszystkich oporéw dzialajacych na ten
pojazd.
Student rozumie i definiuje pojecia z zakresu mechaniki, kinematyki i dynamiki
NA OCENE 4 poruszania sie pojazdu oraz potrafi wyznaczyé opory drogowe oraz zwigzane z

konstrukcja pojazdu.
Student umiejetnie stosuje wiedze z zakresu mechaniki, kinematyki i dynamiki
NA OCENE 5 poruszania sie pojazdu oraz potrafi wyznaczy¢ opory toczenia pojazdu dla wszystkich
mozliwych stanéw ruchu.

EFEKT KSZTALCENIA 3
Student definiuje podstawowe pojecia z zakresu ukladu napedowego oraz stopniowania
przelozen w skrzyni przektadnowej.
Student potrafi wyznaczy¢ podstawowe parametry ukladu napedowego pojazdu oraz
prawidtowo definiuje pojecia dotyczace przetozern w skrzyni przektadniowe;.
Student potrafi bezblednie analizowa¢ wybrany uktad napedowy pojazdu oraz na
NA OCENE 5 podstawie wybranej jednotki napedowej prawidlowo dobiera przelozenia w skrzyni
przekladniowej wraz z obliczeniami i doborem synchronizatoréw.

EFEKT KSZTALCENIA 4
Student w sposéb podstawowy definiuje pojecia z zakresu uktadéw hamulcowych

NA OCENE 3

NA OCENE 4

NA OCENE; 3 stosowanych w pojazdach samochodowych.

NA OCENE 4 Student potrafi zaprojektowaé prosty uktad hamulcowy bebnowy i tarczowy.

NA OCENE 5 Student projektuje dowolnie zlozony uklad hamulcowy do wybranego pojazdu
samochodowego.

EFEKT KSZTALCENIA 5
Student wykonuje minimum zadani przydzielonych w ramach grupy, nie konsultuje i
nie weryfikuje z grupa swojego pogladu.
NA OCENE 4 Student dobrze wspélpracuje z grupa, wykazuje sie aktywnoscia i zaangazowaniem.
NA OCENE 5 Student doskonale kieruje praca w grupie.

NA OCENE 3

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFeEKTY
ODNIESIENIE DO .
KSZTALCENIA ) CELE TRESCI METODY
EFEKTOW SPOSOBY OCENY
DLA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
KIERUNKOWYCH
PRZEDMIOTU
EK1 MT_ W11 Cell, Cel2 W1, W2, C1, C2 M1, M2 F1, P1
MT UPO09,
EK2 MT_ W11 Cell, Cel2 W1, W2, W3 M1, M2, M3 F1, P1
MT UBO04,
EK3 MT_ W09 Cel3 W3, W4, C3, C4 M1, M2, M3 F1, P1
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EFEKTY
ODNIESIENIE DO .
KSZTALCENIA ) CELE TRESCI METODY
EFEKTOW SPOSOBY OCENY
DLA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
KIERUNKOWYCH
PRZEDMIOTU
MT _ UBO02,
EK4 MT _ UB04, Cel4 W5, C4, C5 M1, M2, M3 F1, P1
MT W09
MT UPO09,
EK5 MT_ W11 Cell, Celb W1, C1 M4 F1, P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1] J. Lanzendoerfer — Teoria ruchu samochodu, Warszawa, 1980, WKiL

[2] L. Prochowski — Teoria ruchu i dynamika pojazdéw mechanicznych, cz. I, Warszawa, 1996, WAT
[3] L. Prochowski — Teoria ruchu i dynamika pojazdéw mechanicznych, cz. 11, Warszawa, 1996, WAT
[4] L. Prochowski — Mechanika ruchu. Pojazdy samochodowe., Warszawa, 2002, WKiL

LITERATURA UZUPEINIAJACA:

[1] W. Sitka — Teoria ruchu samochodu, Warszawa, 2002, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. Mariusz Cygnar, prof: PWSZ (kontakt: mcygnar@pwsz-ns.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

dr inz. Mariusz Cygnar (kontakt: mcygnar@pwsz-ns.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zaktadu) (dyrektor instytutu)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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