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Państwowa Wyższa Szko la Zawodowa
w Nowym Sączu

Karta przedmiotu
obowiązuje studentów rozpoczynających studia w roku akademickim 2016/2017

Instytut Techniczny

Kierunek studiów: Mechatronika Profil: Praktyczny

Forma studiów: Stacjonarne Kod kierunku: 06.0

Stopień studiów: II

Specjalności: Mechatronika pojazdów i maszyn roboczych

1 Przedmiot

Nazwa przedmiotu Systemy mechatroniczne w maszynach roboczych

Kod przedmiotu IT 06.0 PIIS CP5 16/17

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 4

Semestry 3

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów
Semestr wyk lad ćwiczenia laboratorium projekt seminarium

3 30 15 15

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Przekazanie studentom uporządkowanej wiedzy z zakresu konstrukcji maszyn, wytrzyma lości, zagadnień
cieplnych, elektroniki, elektrotechniki i elektroenergetyki niezbędnej do analizy systemów mechatronicznych
w maszynach roboczych.

Cel 2 Nabycie przez studentów umiejętności przygotowywania opracowania o charakterze naukowym z realizacji
rozwiązania problemu z dziedziny mechatroniki.

Cel 3 Nabycie przez studentów umiejętności projektowania koncepcyjnego systemów mechatronicznych maszyn
roboczych.
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

a Znajomość podstawowych zagadnień z zakresu przetwarzania sygna lów, miernictwa elektrycznego i systemów
mikroprocesorowych.

5 Efekty kszta lcenia

EK1 Wiedza: Student posiada interdyscyplinarną wiedzę niezbędną do analizy urządzeń i systemów mechatronicznych
maszyn roboczych.

EK2 Wiedza: Student posiada wiedzę dotyczącą budowy i zasady dzia lania systemów mechatronicznych w maszynach
roboczych.

EK3 Umiejętności: Student projektuje systemy mechatroniczne maszyn roboczych.

EK4 Umiejętności: Student przygotowuje opracowanie o charakterze naukowym z realizacji rozwiązania problemu
z dziedziny mechatroniki w maszynach roboczych.

EK5 Umiejętności: Student wybiera i stosuje w laściwe metody i narzędzia do realizacji z lożonych zadań inżynierskich
dotyczących systemów mechatronicznych w maszynach roboczych.

EK6 Umiejętności: Student ocenia przydatność istniejących uk ladów mechanicznych, mechatronicznych, elektronicznych
i sterujących dla konkretnego systemu mechatronicznego.

EK7 Umiejętności: Student planuje zadania obs lugowe systemów mechatronicznych dla zapewnienia ich niezawodnej
pracy.

6 Treści programowe

wyk lad

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

W1
Uporządkowanie wiedzy z zakresu konstrukcji maszyn, wytrzyma lości,
elektrotechniki, elektroniki i elektroenergetyki niezbędnej do prawid lowej analizy
systemów mechatronicznych w maszynach roboczych.

3

W2 Budowa i zasada dzia lania wybranych uk ladów i systemów mechatronicznych w
maszyn roboczych. 8

W3 Sensory i elementy wykonawcze stosowane w systemach mechatronicznych
maszyn roboczych. 4

W4
Zagadnienia cieplne w systemach mechatronicznych maszyn roboczych. Sposoby
oddawania wydzielającego się ciep la do otoczenia, intensywność wymiany ciep la,
zalety i wady różnych systemów ch lodzenia.

4

W5 Zasady projektowania systemów mechatronicznych maszyn roboczych. 4

W6 Wspomaganie komputerowe przy projektowaniu systemów mechatronicznych
maszyn roboczych. 2

W7 Czynności obs lugowe konieczne do zapewnienia prawid lowej eksploatacji
systemów mechatronicznych maszyn roboczych. 3

W8
Ocena przydatności istniejących uk ladów mechanicznych, elektronicznych i
sterujących w zastosowaniu do konkretnego systemu mechatronicznego maszyny
roboczej.

2

Razem 30
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projekt

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

P1 Podzia l grupy na zespo ly projektowe. Rozdanie tematów projektów.
Sformu lowanie sposobu wykonania dokumentacji projektowej. 2

P2
Dobór poszczególnych elementów systemu mechatronicznego maszyny roboczej
(sensory, aktuatory, elementy sterujące, okablowanie, itp.) w oparciu o podzespo ly
dostępne na rynku.

4

P3 Oprogramowanie jednostki sterującej pracą ca lego systemu mechatronicznego z
zastosowaniem wybranego języka programowania. 4

P4
Sporządzenie niezbędnej dokumentacji technicznej projektowanego systemu -
schematy po lączeń elektrycznych, pneumatycznych, hydraulicznych zgodnie z
obowiązującą sztuką inżynierską, rysunki z lożeniowe, kosztorys.

3

P5 Obrona projektu, uwagi końcowe, dyskusja opracowanych rozwiązań
koncepcyjnych w aspekcie ich przydatności 2

Razem 15

ćwiczenia

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

C1 Obliczenia si lowników hydraulicznych i pneumatycznych w systemach
mechatronicznych maszyn roboczych. 5

C2 Obliczenia cieplne różnych systemów ch lodzenia stosowanych w systemach
mechatronicznych maszyn roboczych. 5

C3 Obliczenia kinematyczne i dynamiczne w elementach mechatronicznych maszyn
roboczych. 5

Razem 15

7 Metody dydaktyczne

M1 Wyk lady

M2 Ćwiczenia projektowe

M3 Dyskusja

M4 Projekty

M5 Prezentacje multimedialne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności

Średnia liczba
godzin na

zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikające z planu studiów 60
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0
Godziny bez udzia lu nauczyciela akademickiego wynikające z nak ladu pracy studenta, w tym:
Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wyników 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20
Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
ca lego nak ladu pracy studenta 100

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 4

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Kolokwium

F2 Projekt zespo lowy

F3 Zadanie tablicowe

F4 Egzamin

F5 Aktywność na zajęciach

F6 Referat

Ocena aktywności bez udzia lu nauczyciela akademickiego

1 Projekt zespo lowy

Kryteria oceny

Efekt kszta lcenia 1 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 1

Na
ocenę
3

Student posiada niepe lną wiedzę niezbędną
do prawid lowej analizy urządzeń i
systemów mechatronicznych maszyn
roboczych.

wyk lad 100% ocena z kolokwium.

Na
ocenę
4

Student posiada uprorządkowaną wiedzę
niezbędną do prawid lowej analizy urządzeń
i systemów mechatronicznych maszyn
roboczych.

Na
ocenę
5

Student posiada szcegó lową wiedzę
niezbędną do prawid lowej analizy urządzeń
i systemów mechatronicznych maszyn
roboczych.

Efekt kszta lcenia 2 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 2
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Na
ocenę
3

Student posiada podstawowe wiadomości
na temat budowy i zasady dzia lania
systemów mechatronicznych w maszynach
roboczych.

wyk lad 100% ocena z egzaminu.

Na
ocenę
4

Student z drobnymi nieścis lościami
opisuje budowę i zasadę dzia lania
systemów mechatronicznych w maszynach
roboczych.

Na
ocenę
5

Student bardzo dobrze zna budowę i zasadę
dzia lania systemów mechatronicznych w
maszynach roboczych.

Efekt kszta lcenia 3 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 3

Na
ocenę
3

Student z b lędami i pobieżnie projektuje
poszczególne elementy systemu
mechatronicznego maszyny roboczej.

projekt 100% ocena z projektu.

Na
ocenę
4

Student z niewielkimi b lędami projektuje
poszczególne elementy systemu
mechatronicznego maszyny roboczej.

Na
ocenę
5

Student bezb lędnie projektuje
poszczególne elementy systemu
mechatronicznego maszyny roboczej.

Efekt kszta lcenia 4 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 4

Na
ocenę
3

Student przygotowuje niestarannie
poster na sesję plakatową konferencji
o charakterze naukowym z realizacji
rozwiązania problemu z dziedziny
mechatroniki w maszynach roboczych
oraz ma trudności ze swobodnym jego
referowaniem.

projekt 100% ocena z referatu z
wykorzystaniem postera.

Na
ocenę
4

Student przygotowuje starannie poster na
sesję plakatową konferencji o charakterze
naukowym z realizacji rozwiązania
problemu z dziedziny mechatroniki w
maszynach roboczych i z drobnymi
b lędami go referuje.

Na
ocenę
5

Student przygotowuje starannie poster na
sesję plakatową konferencji o charakterze
naukowym z realizacji rozwiązania
problemu z dziedziny mechatroniki w
maszynach roboczych oraz swobodnie go
referuje.

Efekt kszta lcenia 5 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 5

Na
ocenę
3

Student z b lędami wykonuje obliczenia
dotyczące systemów mechatronicznych w
maszynach roboczych.

ćwiczenia 100% ocena z ćwiczeń
tablicowych.

Na
ocenę
4

Student z drobnymi nieścis lościami
wykonuje obliczenia dotyczące systemów
mechatronicznych w maszynach
roboczych.

Na
ocenę
5

Student bezb lędnie wykonuje obliczenia
dotyczące systemów mechatronicznych w
maszynach roboczych.
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Efekt kszta lcenia 6 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 6

Na
ocenę
3

Student pobieżnie i z b lędami ocenia
przydatność istniejących uk ladów
mechanicznych, mechatronicznych,
elektronicznych i sterujących dla
konkretnego systemu mechatronicznego.

ćwiczenia 100% aktywność na
ćwiczeniach.

Na
ocenę
4

Student w stopniu dobrym ocenia
przydatność istniejących uk ladów
mechanicznych, mechatronicznych,
elektronicznych i sterujących dla
konkretnego systemu mechatronicznego.

Na
ocenę
5

Student bardzo dobrze ocenia przydatność
istniejących uk ladów mechanicznych,
mechatronicznych, elektronicznych i
sterujących dla konkretnego systemu
mechatronicznego.

Efekt kszta lcenia 7 Miejsce
weryfikacji

Opis weryfikacji EK 7

Na
ocenę
3

Student z dużymi trudnościami
planuje zadania obs lugowe systemów
mechatronicznych w celu zapewnienia ich
niezawodnej pracy.

wyk lad 100% ocena z kolokwium.

Na
ocenę
4

Student z drobnymi nieścis lościami
planuje zadania obs lugowe systemów
mechatronicznych w celu zapewnienia ich
niezawodnej pracy.

Na
ocenę
5

Student bezb lędnie planuje zadania
obs lugowe systemów mechatronicznych w
celu zapewnienia ich niezawodnej pracy.

Ocena do indeksu (ocena podsumowująca)

Średnia arytmetyczna ocen z poszczególnych efektów kszta lcenia.

Warunki zaliczenia przedmiotu

a Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich realizowanych efektów kszta lcenia.

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekty
kszta lcenia

dla
przedmiotu

Odniesienie do
efektów

kierunkowych
Cele przedmiotu

Treści
programowe

Metody
dydaktyczne

EK1 MT2P_W08,
MT2P_W07 Cel1 W1, W2, W4 M1, M3, M5

EK2 MT2P_W10 Cel1 W2, W3 M1, M5

EK3 MT2P_UB10 Cel3 W5, W6, P1, P2, P3,
P4, P5, C1, C2, C3 M1, M2, M3, M4, M5
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Efekty
kszta lcenia

dla
przedmiotu

Odniesienie do
efektów

kierunkowych
Cele przedmiotu

Treści
programowe

Metody
dydaktyczne

EK4
MT2P_UO04,
MT2P_UO06,
MT2P_UO05

Cel2 P1, P2, P3, P4, P5 M1, M2, M3, M4, M5

EK5 MT2P_UB06,
MT2P_UB07 Cel3 W5, P1, P2, P3, P4,

P5, C1, C2, C3 M1, M2, M3, M4, M5

EK6 MT2P_UB01 Cel3 W8 M1, M5
EK7 MT2P_UB08 Cel3 W7 M1, M5

11 Wykaz literatury
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Literatura uzupe lniająca:

[1] Kwieciński R. — Komputerowe systemy automatyki przemys lowej., Gliwice, 2012, Helion
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

prof. dr hab. inż. Józef Giergiel (kontakt: jozef.giergiel@gmail.com)

Osoby prowadzące przedmiot

dr inż S lawomir Kowalski (kontakt: slawkow2@o2.pl)

prof. dr hab. inż. Józef Giergiel (kontakt: jozef.giergiel@gmail.com)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zak ladu) (dyrektor instytutu)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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