PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA
W NOWYM SACZU

KARTA PRZEDMIOTU

obowigzuje studentéw rozpoczynajgcych studia w roku akademickim 2016/2017

Instytut Techniczny
Kierunek studiéw: Mechatronika Profil: Praktyczny
Forma studiéw: Niestacjonarne Kod kierunku: 06.0
Stopien studiéw: 11

Specjalnosci:  Mechatronika pojazdéw i maszyn roboczych

1 PRZEDMIOT

NAZWA PRZEDMIOTU Systemy mechatroniczne w maszynach roboczych
KoD PRZEDMIOTU IT 06.0 PIIN CP5 16/17
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalnosciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 4
SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM PROJEKT SEMINARIUM
3 15 8 8

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Przekazanie studentom uporzadkowanej wiedzy z zakresu konstrukcji maszyn, wytrzymatosci, zagadnien
cieplnych, elektroniki, elektrotechniki i elektroenergetyki niezbednej do analizy systeméw mechatronicznych
w maszynach roboczych.

Cel 2 Nabycie przez studentéw umiejetnosci przygotowywania opracowania o charakterze naukowym z realizacji
rozwigzania problemu z dziedziny mechatroniki.

Cel 3 Nabycie przez studentéw umiejetnosci projektowania koncepcyjnego systeméw mechatronicznych maszyn
roboczych.
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

a Znajomo$¢ podstawowych zagadnienri z zakresu przetwarzania sygnaléw, miernictwa elektrycznego i systeméw
mikroprocesorowych.

5 EFEKTY KSZTAICENIA

EK1 Wiedza: Student posiada interdyscyplinarna wiedze niezbedna do analizy urzadzeri i systeméw mechatronicznych
maszyn roboczych.

EK2 Wiedza: Student posiada wiedze dotyczaca budowy i zasady dzialania systeméw mechatronicznych w maszynach
roboczych.

EK3 Wiedza: Student projektuje systemy mechatroniczne maszyn roboczych.

EK4 Umiejetnosci: Student przygotowuje opracowanie o charakterze naukowym z realizacji rozwigzania problemu
z dziedziny mechatroniki w maszynach roboczych.

EK5 Umiejetnosci: Student wybiera i stosuje wlasciwe metody i narzedzia do realizacji ztozonych zadan inzynierskich
dotyczacych systeméw mechatronicznych w maszynach roboczych.

EK6 Umiejetnosci: Student ocenia przydatnosé istniejacych uktadéw mechanicznych, mechatronicznych, elektronicznych
i sterujacych dla konkretnego systemu mechatronicznego.

EK7 Umiejetnosci: Student planuje zadania obstugowe systeméw mechatronicznych dla zapewnienia ich niezawodne;j
pracy.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKELAD

TEMATYKA ZAJEC

Lp . . LiczBA GODZIN
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH
Uporzadkowanie wiedzy . 'z -zakresu konstrukcji maszyn, wytrzymalosci,

W1 elektrotechniki, elektroniki i elektroenergetyki niezbednej do prawidlowej analizy 2
systeméw mechatronicznych w maszynach roboczych.

W2 Budowa i zasada dzialania wybranych uktadéw i systeméw mechatronicznych w 4
maszyn roboczych.

W3 Sensory i elementy wykonawcze stosowane w systemach mechatronicznych 9
maszyn roboczych.
Zagadnienia cieplne w systemach mechatronicznych maszyn roboczych. Sposoby

W4 | oddawania wydzielajacego sie ciepta do otoczenia, intensywnosé wymiany ciepta, 2
zalety 1 wady réznych systeméw chlodzenia.

W5 Zasady projektowania systeméw mechatronicznych maszyn roboczych. 2

W6 Wspomaganie komputerowe przy projektowaniu systeméw mechatronicznych 1
maszyn roboczych.

W7 Czynnosci obslugowe konieczne do zapewnienia prawidlowej eksploatacji 1
systeméw mechatronicznych maszyn roboczych.
Ocena przydatnosci istniejacych ukladéw mechanicznych, elektronicznych i

W8 | sterujacych w zastosowaniu do konkretnego systemu mechatronicznego maszyny 1
roboczej.
RazeEMm 15
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CWICZENIA
TEMATYKA ZAJEC
Lp ) . LiczBA GODZIN
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH
C1 Obliczenia silownikéw hydraulicznych i pneumatycznych w systemach 3
mechatronicznych maszyn roboczych.
2 Obliczenia cieplne réznych systeméw chlodzenia stosowanych w  systemach 9
mechatronicznych maszyn roboczych.
C3 Obliczenia kinematyczne i dynamiczne w elementach mechatronicznych maszyn 3
roboczych.
RazeEMm 8
PROJEKT
TEMATYKA ZAJEC
Lp p . LiczBA GODZIN
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH
P1 Podziat grupy na zespoly projektowe. Rozdanie tematéow projektéw. 1

Sformulowanie sposobu wykonania dokumentacji projektowe;j.

Dobér poszczegdlnych elementéw systemu mechatronicznego maszyny-roboczej
P2 (sensory, aktuatory, elementy sterujace, okablowanie, itp.) w oparciu o'podzespoly 2
dostepne na rynku.

Oprogramowanie jednostki sterujacej praca calego systemu mechatronicznego z
zastosowaniem wybranego jezyka programowania.

Sporzadzenie niezbednej dokumentacji technicznej projektowanego systemu -
P4 schematy polaczenn elektrycznych, pneumatycznych, hydraulicznych zgodnie z 1
obowiazujaca sztuka inzynierska, rysunki zlozeniowe; kosztorys.

Obrona projektu, uwagi koncowe, dyskusja . opracowanych rozwiazan
koncepcyjnych w aspekcie ich przydatnosci

RazeEM 8

P3

P5

7 METODY DYDAKTYCZNE

M1 Wyktady
M2 Cwiczenia projektowe
M3 Dyskusja
M4 Projekty

M5 Prezentacje multimedialne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

SREDNIA LICZBA
- GODZIN NA
FORMA AKTYWNOSCI
ZREALIZOWANIE
AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 31
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0
Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu pracy studenta, w tym:
Przygotowanie si¢ do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikéw 29
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 30
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA 7Z 100
CAIEGO NAKIADU PRACY STUDENTA
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4
9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA
F1 Kolokwium
F2 Projekt zespolowy
F3 Zadanie tablicowe
F4 Egzamin
F5 Aktywnosé na zajeciach
F6 Referat
OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIAIU NAUCZYCIELA AKADEMICKIEGO
1 Projekt zespolowy
KRYTERIA OCENY
EFEKT KSZTALCENIA 1 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 1
WERYFIKACJI
Na Student posiada niepelng wiedze niezbedng
OCENE do prawidlowej analizy urzadzen i | wyktad 100% ocena z kolokwium.
3 systeméw  mechatronicznych  maszyn
roboczych.
Na Student posiada uprorzadkowang wiedze
OCENE niezbedng do prawidlowej analizy urzadzen
4 i systeméw mechatronicznych maszyn
roboczych.
Na Student posiada  szcegélowa  wiedze
OCENE niezbedng do prawidlowej analizy urzadzeri
5 i systeméw mechatronicznych maszyn
roboczych.
EFEKT KSZTALCENIA 2 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 2
WERYFIKACJI
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Na Student posiada podstawowe wiadomo$ci
OCENE na temat budowy i zasady dzialania | wyktad 100% ocena z egzaminu.
3 systeméw mechatronicznych w maszynach
roboczych.
Na Student 2z drobnymi niescistosciami
OCENE opisuje budowe i =zasade dzialania
4 systeméw mechatronicznych w maszynach
roboczych.
Na Student bardzo dobrze zna budowe i zasade
OCENE dzialania systeméw mechatronicznych w
5 maszynach roboczych.
EFEKT KSZTALCENIA 3 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 3
WERYFIKACJI
Na Student z bledami i pobieznie projektuje
OCENE poszczegdlne elementy systemu | projekt 100% ocena z projektu.
3 mechatronicznego maszyny roboczej.
Na Student z niewielkimi btedami projektuje
OCENE poszczegdlne elementy systemu
4 mechatronicznego maszyny roboczej.
Na Student bezbtednie projektuje
OCENE poszczegdlne elementy systemu
5 mechatronicznego maszyny roboczej.
EFEKT KSZTALCENIA 4 MIEJSCE OPIS WERYFIKACII EK 4
WERY FIKACJI
Na Student przygotowuje niestaranni.e'z . 100% ocena # referatu
OCENE poster na sesje plakatowa konferencji | projekt .
AL wykorzystaniem postera.
3 o charakterze naukowym 2z realizacji
rozwigzania  problemu z  dziedziny
mechatroniki w maszynach roboczych
oraz ma trudnosci ze swobodnym jego
referowaniem.
Na Student przygotowuje starannie poster na
OCENE sesje plakatowa konferencji o charakterze
4 naukowym z . realizacji rozwigzania
problemu z dziedziny mechatroniki w
maszynach roboczych i 2z drobnymi
bledami go referuje.
Na Student przygotowuje starannie poster na
OCENE sesje plakatowsg konferencji o charakterze
5 naukowym z realizacji rozwiazania
problemu z dziedziny mechatroniki w
maszynach roboczych oraz swobodnie go
referuje.
EFEKT KSZTALCENIA 5 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 5
WERYFIKACJI
Na Student z bledami wykonuje obliczenia e
) . . . 100% ocena z éwiczen
OCENE dotyczace systeméw mechatronicznych w | éwiczenia .
tablicowych.
3 maszynach roboczych.
NA Student =z drobnymi niescistosciami
OCENE wykonuje obliczenia dotyczace systeméw
4 mechatronicznych W maszynach
roboczych.
Na Student bezblednie wykonuje obliczenia
OCENE dotyczace systeméw mechatronicznych w
5 maszynach roboczych.
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EFEKT KSZTALCENIA 6 MIEJSCE OPIS WERYFIKACII EK 6
WERYFIKACJI
Na Student R(,)blezn.le 1z bledami ocen’la - . 100% aktywnosé na
OCENE przydatnosé istniejacych uktadéw | éwiczenia . .
. . éwiczeniach.

3 mechanicznych, mechatronicznych,

elektronicznych i sterujacych  dla

konkretnego systemu mechatronicznego.
Na Student w stopniu dobrym ocenia
OCENE przydatnosé istniejacych uktadéw
4 mechanicznych, mechatronicznych,

elektronicznych i sterujacych  dla

konkretnego systemu mechatronicznego.
Na Student bardzo dobrze ocenia przydatnosé
OCENE istniejagcych  uktadéw  mechanicznych,
5 mechatronicznych,  elektronicznych i

sterujacych dla konkretnego systemu

mechatronicznego.

EFEKT KSZTALCENIA 7 MIEJSCE OPIS WERYFIKACJI EK 7
WERYFIKACJI

Na Student zZ duzymi trudnosciami
OCENE planuje zadania obstlugowe systeméw | wyktad 100% ocena z kolokwium.
3 mechatronicznych w celu zapewnienia ich

niezawodnej pracy.
Na Student z  drobnymi niescistosciami
OCENE planuje zadania obstlugowe systeméw
4 mechatronicznych w celu zapewnienia ich

niezawodnej pracy.
Na Student  bezblednie planuje zadania
OCENE obstugowe systeméw mechatronicznych w
5 celu zapewnienia ich niezawodnej pracy.

OCENA DO INDEKSU (OCENA PODSUMOWUJACA)

Srednia arytmetyczna ocen z poszczegélnych efektéw ksztalcenia.

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

a Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich realizowanych efektéw ksztalcenia.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKTY
ODNIESIENIE DO 3
KSZTALCENIA . TRESCI METODY
EFEKTOW CELE PRZEDMIOTU
DLA PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
KIERUNKOWYCH
PRZEDMIOTU
MT2P W08,
EK1 MT2P_ W07 Cell W1, W2, W4 M1, M3, M5
EK2 MT2P_ W10 Cell W2, W3 M1, M5
W5, W6, C1, C2, C3,
EK3 MT2P_ UBI10 Cel3 P1, P2, P3. P4, P5 M1, M2, M3, M4, M5
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EFEKTY
ODNIESIENIE DO 3
KSZTALCENIA . TRESCI METODY
EFEKTOW CELE PRZEDMIOTU
DLA PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
KIERUNKOWYCH
PRZEDMIOTU
MT2P UO04,
EK4 MT2P UO06, Cel2 P1, P2, P3, P4, P5 M1, M2, M3, M4, M5
MT2P UO05
MT2P UBO06, W5, C1, C2, C3, P1,
EK5 MT2P_ UBO7 Cel3 P2, P3, P4, P5 M1, M2, M3, M4, M5
MT2P_ UBO1,
EK6 MT2P_ U005 Cel3 W8 M1, M5
EK7 MT2P UBO08 Cel3 W7 M1, M5

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Szlagowski J. — Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i.zastosowania., Warszawa, 2010, WKiL
[2] Szenajch W. — Naped i sterowanie pneumatyczne., Warszawa, 2015, WNT

[3] Kampik M., Zakrzewski J. — Sensory i przetworniki pomiarowe., Gliwice, 2013, Wydawnictwo Politechniki
Slaskiej

LITERATURA UZUPEINIAJACA:

[1] Kwieciniski R. — Komputerowe systemy automatyki przemystowej., Gliwice, 2012, Wydawnictwo Helion

[2] Korpysz K., Obstawski P., Satlat R. — Wstep do programowania sterownikéw PLC., Warszawa, 2010, WKiL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Jozef Giergiel (kontakt: jozef.giergiel@gmail.com)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

dr inz Stawomir Kowalski (kontakt: slawkow2@o2.pl)

prof. dr hab. inz. J6zef Giergiel (kontakt: jozef.giergiel@gmail.com)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zaktadu) (dyrektor instytutu)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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