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Państwowa Wyższa Szko la Zawodowa
w Nowym Sączu

Karta przedmiotu
obowiązuje studentów rozpoczynających studia w roku akademickim 2012/2013

Instytut Techniczny

Kierunek studiów: Zarządzanie i inżynieria produkcji Profil: Ogólnoakademicki

Forma studiów: Niestacjonarne Kod kierunku: 06.9

Stopień studiów: I

Specjalności: Ekoenergetyka
Inżynieria mechaniczna
Inżynieria produkcji żywności

1 Przedmiot

Nazwa przedmiotu Podstawy mechatroniki

Kod przedmiotu IT 06.9 AIN B25 12/13

Kategoria przedmiotu Przedmioty podstawowe i kierunkowe

Liczba punktów ECTS 1

Semestry 7

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów
Semestr wyk lad ćwiczenia laboratorium projekt seminarium

7 8

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie się z definicjami i pojęciami dot. uk ladów mechatronicznych.

Cel 2 Opanowanie zapisywania równań dynamiki prostych uk ladów mechatronicznych.

Cel 3 Nabycie umiejętności tworzenia prostych algorytmów sterowania.

Cel 4 Nabycie umiejętności opracowywania procesów technologicznych do wytwarzania mikrouk ladów.

Cel 5 Umiejętność pracy w zespole.
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

a Podstawy elektrotechniki i elektroniki.

b Zaliczony przedmiot: elektrotechnika.

5 Efekty kszta lcenia

EK1 Wiedza: Definiuje podstawowe pojęcia z zakresu uk ladów mechatronicznych.

EK2 Umiejętności: W sposób prawid lowy wyznacza równania dynamiki prostych uk ladów mechatronicznych.

EK3 Umiejętności: Posiada umiejętności do tworzenia prostych algorytmów sterowania.

EK4 Umiejętności: Stosuje nabytą wiedzę do opracowywania procesów technologicznych do wytwarzania mikrouk ladów.

EK5 Kompetencje spo leczne: Wspó lpracuje w zespole.

6 Treści programowe

wyk lad

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

W1 Mechatronika: pojęcie, zakres, interdyscyplinarność. Mechanika: podstawowe
pojęcia i modele dynamiki. Równania dynamiki punktu materialnego. 2

W2
Robotronika: zasady modelowania bionicznego maszyn, struktury
kinematyczne mechanizmów robotronicznych. Elektronika: podstawy techniki
mikroprocesorowej w zastosowaniach czasu rzeczywistego.

2

W3
Sensoryka: sensor, detektor, czujnik, przetwornik, detekcja, przetwarzanie,
pomiar. Sterowanie: podstawowe algorytmy sterowania. Adaptronika:
podstawowe uk lady adaptacyjne.

2

W4
Technologia mikrowyborów: techniki wytwarzania miniaturowych elementów
precyzyjnych. Przyk lady uk ladów machatroniki: sterowanie drganiami uk ladów
ciąg lych przez elementy piezoelektryczne.

2

Razem 8

7 Metody dydaktyczne

M1 Wyk lady

M2 Prezentacje multimedialne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności

Średnia liczba
godzin na

zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikające z planu studiów 8
Konsultacje przedmiotowe 1
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0
Godziny bez udzia lu nauczyciela akademickiego wynikające z nak ladu pracy studenta, w tym:
Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wyników 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 6
Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
ca lego nak ladu pracy studenta 25

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 1

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Kolokwium

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Warunki zaliczenia przedmiotu

a Pozytywny wynik sprawdzianu z treści wyk ladu.

Kryteria oceny

Efekt kszta lcenia 1
Na ocenę 3 Student definiuje podstawowe pojęcia z zakresu uk ladów mechatronicznych.

Na ocenę 4
Student definiuje podstawowe pojęcia z zakresu uk ladów mechatronicznych i w sposób
podstawowy potrafi je stosować ich opisu.

Na ocenę 5
Student umiejętnie pos luguje się pojęciami z zakresu uk ladów mechatronicznych
wykorzystuje je do opisu dowolnych uk ladów.

Efekt kszta lcenia 2
Na ocenę 3 Student definiuje podstawowe równania dynamiki prostych uk ladów mechatronicznych.
Na ocenę 4 Student potrafi wyznaczać równania dynamiki prostych uk ladów mechatronicznych.

Na ocenę 5
Student opanowa l wyznaczanie równań dynamiki dla prostych uk ladów
mechatronicznych z dowolnym wymuszeniem kinematycznym.

Efekt kszta lcenia 3

Na ocenę 3
Student posiada podstawowe umiejętności do tworzenia prostych algorytmów
sterowania.

Na ocenę 4
Student posiada umiejętności do tworzenia prostych algorytmów sterowania dla
wybranych uk ladów mechatronicznych.

Na ocenę 5
Student umiejętnie do tworzy proste algorytmów sterowania dla dowolnych uk ladów
mechatronicznych.

Efekt kszta lcenia 4
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Na ocenę 3
Student w sposób podstawowy wykorzystuje wiedzę do opracowywania procesów
technologicznych do wytwarzania mikrouk ladów.

Na ocenę 4
Student potrafi wykorzystać wiedzę do opracowywania procesów technologicznych do
wytwarzania mikrouk ladów z uwzględnieniem podstawowych parametrów roboczych.

Na ocenę 5
Student potrafi wykorzystać wiedzę do opracowywania procesów technologicznych do
wytwarzania mikrouk ladów z uwzględnieniem wszystkich parametrów roboczych.

Efekt kszta lcenia 5

Na ocenę 3
Student wykonuje minimum zadań przydzielonych w ramach grupy, nie konsultuje i
nie weryfikuje z grupą swojego pogladu.

Na ocenę 4 Student dobrze wspó lpracuje z grupą, wykazuje się aktywnością i zaangazowaniem.
Na ocenę 5 Student doskonale kieruje pracą w grupie.

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekty
kszta lcenia

dla
przedmiotu

Odniesienie do
efektów

kierunkowych

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Metody
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 ZIP_W06 Cel1, Cel2 W1, W2 M1, M2 F1, P1
EK2 ZIP_W06 Cel1, Cel2 W1, W2, W3 M1, M2 F1, P1

EK3 ZIP_W06 Cel1, Cel2,
Cel3 W2, W3 M1, M2 F1, P1

EK4 ZIP_W06 Cel2, Cel3,
Cel4 W3, W4 M1, M2 F1, P1

EK5 ZIP_W06 Cel5 W1 M1, M2 F1, P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa:

[1] B. Heinmann — Mechatronika, Warszawa, 2001, PWN

[2] D. Schmidt — Mechatronika, Warszawa, 2002, REA

Literatura uzupe lniająca:

[1] A. Filipowski — Uk lady elektroniczne analogowe i cyfrowe, Warszawa, 2004, PWN

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

prof. dr hab. inż. Bogdan Fija lkowski (kontakt: pmfijalk@cyf-kr.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

prof. dr hab. inż. Józef Wojnarowski (kontakt: jwojnarowski@pwsz-ns.edu.pl)
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13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zak ladu) (dyrektor instytutu)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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