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Państwowa Wyższa Szko la Zawodowa
w Nowym Sączu

Karta przedmiotu
obowiązuje studentów rozpoczynających studia w roku akademickim 2012/2013

Instytut Techniczny

Kierunek studiów: Zarządzanie i inżynieria produkcji Profil: Ogólnoakademicki

Forma studiów: Stacjonarne Kod kierunku: 06.9

Stopień studiów: II

Specjalności: Technologie produkcji i eksploatacja systemów technicznych

1 Przedmiot

Nazwa przedmiotu Mechatronika w inżynierii produkcji

Kod przedmiotu IT 06.9 AIIS CT11 12/13

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 3

Semestry 2

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów
Semestr wyk lad ćwiczenia laboratorium projekt seminarium

2 15 15

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie z podstawowymi pojęciami mechatroniki

Cel 2 Nabycie umiejętności zastosowania informatyki i mechatroniki w inżynierii

Cel 3 Opanowanie struktury kinematycznej maszyn i urządzeń mechatronicznych.

Cel 4 Nabycie umiejętności pracy w zespole
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c©M. Aleksander, I. Borczuch, S. Świgut
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

a podstawy rachunku różniczkowego i ca lkowego

b znajomość rysunku technicznego

c podstawy mechaniki ogólnej

5 Efekty kszta lcenia

EK1 Umiejętności: Definiuje i formu luje procedury modelowania uk ladów mechatronicznych.

EK2 Wiedza: Rozumienie synergizmu i paradygmatu mechatroniki.

EK3 Umiejętności: Opanowa l umiejętność w przedstawianiu postaci konstrukcyjnych urządzeń mechatronicznych
w inzynierii produkcji.

EK4 Wiedza: Posiad l umiejętność stosowania zasad mechaniki, hydrauliki, elektrotechniki i metod sterowania
tworzących paradygmat mechatroniki.

6 Treści programowe

wyk lad

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

W1 Wprowadzenie, rys historyczny, definicje mechatroniki i cel nauczania
mechatroniki. Zastosowania techniczne, poduszka powietrzna, mikrokontrolery. 4

W2 Architektura inteligentnych maszyn. Paradygmat Mechatroniki. Poduk lady
przekazywania strumienia energii  lańcuchach kinematycznych cz lony. 4

W3 Zasady mechaniki, hydrauliki, elektrotechniki i informatyki. Modele maszyn.
Synergizm poduk ladów. Obliczanie mocy maszyn. 4

W4 Uk lady napędowe i wzmacniacze. sensory, czujniki i przetworniki. Elementy
wykonawcze. Znaczenie mechatroniki w inżynierii produkcji. 3

Razem 15

projekt

Lp
Tematyka zajęć

Liczba godzin
Opis szczegó lowy bloków tematycznych

P1 Obliczenia mocy i jej przep lyw w  lańcuchu kinematycznym maszyny. 4
P2 Obliczanie prędkości i przyspieszeń modeli cz lonów maszyn. 4
P3 Projekt chwytaka robota. 4

P4 Wykonanie modelu uk ladu mechatronicznego w zastosowaniu do inżynierii
produkcji. 3

Razem 15

7 Metody dydaktyczne

M1 Wyk lady

M2 Ćwiczenia projektowe
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Państwowa Wyższa Szko la Zawodowa w Nowym Sączu

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności

Średnia liczba
godzin na

zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikające z planu studiów 30
Konsultacje przedmiotowe 8
Egzaminy i zaliczenia w sesji 1
Godziny bez udzia lu nauczyciela akademickiego wynikające z nak ladu pracy studenta, w tym:
Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 20
Opracowanie wyników 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 16
Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
ca lego nak ladu pracy studenta 75

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 3

9 Sposoby oceny

Prowadzenie interaktywnych zajęć

Ocena formująca

F1 Kolokwium

Ocena podsumowująca

P1 Egzamin pisemny

Warunki zaliczenia przedmiotu

a Indywidulane sprawozdania z zajęć.

Ocena aktywności bez udzia lu nauczyciela akademickiego

1 Projekt indywidualny

2 Ćwiczenie praktyczne

Kryteria oceny

Efekt kszta lcenia 1
Na ocenę 3 Pobieżna znajomość definicji i procedur modelowania uk ladów mechatronicznych.
Na ocenę 4 Dobra znajomość definicji i procedur modelowania uk ladów mechatronicznych.
Na ocenę 5 Wybitna znajomość definicji i procedur modelowania uk ladów mechatronicznych.

Efekt kszta lcenia 2
Na ocenę 3 Minimalna znajomość synergizmu i paradygmatu mechatroniki.
Na ocenę 4 Dobra znajomość synergizmu i paradygmatu mechatroniki.
Na ocenę 5 Bezb lędna znajomość synergizmu i paradygmatu mechatroniki.

Efekt kszta lcenia 3

Na ocenę 3
Minimalna umiejętność w przedstawianiu postaci konstrukcyjnych urządzeń
mechatronicznych w inzynierii produkcji.
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Na ocenę 4
Dobra umiejętność w przedstawianiu postaci konstrukcyjnych urządzeń
mechatronicznych w inzynierii produkcji.

Na ocenę 5
Bezb lędna umiejętność w przedstawianiu postaci konstrukcyjnych urządzeń
mechatronicznych w inzynierii produkcji.

Efekt kszta lcenia 4

Na ocenę 3
Minimalna znajomość zasad zasad mechaniki, hydrauliki, elektrotechniki i metod
sterowania tworzących paradygmat mechatroniki.

Na ocenę 4
Dobra znajomość zasad mechaniki, hydrauliki, elektrotechniki tworzących paradygmat
mechatroniki.

Na ocenę 5
Bezb lędna znajomość zasad mechaniki, hydrauliki, elektrotechniki i sterowania
tworzących paradygmat mechatroniki.

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekty
kszta lcenia

dla
przedmiotu

Odniesienie do
efektów

kierunkowych

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Metody
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 ZIP2_W14 Cel1 W1, W2, P1, P2 M1 F1, P1

EK2 ZIP2_W14 Cel2 W1, W2, W3,
P1, P2, P3 M2 F1, P1

EK3 ZIP2_W14 Cel3
W1, W2, W3,

W4, P1, P2, P3,
P4

M1 F1

EK4 ZIP2_W14,
ZIP2_UB08 Cel4

W1, W2, W3,
W4, P1, P2, P3,

P4
M1 F1, P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa:

[1] Heimann B., Gerth W., Popp K.: — Mechatronika. Komponenty metody przyk lady, Warszawa, 2001, PWN

[2] Uhl T — Projektowanie mechatroniczne. Zagadnienia wybrane, Kraków, 2002, Katedra Robotyki i Dynamiki
Maszyn, Akademia Górniczo – Hutnicza w Krakowie

[3] Wojnarowski J. — Zastosowanie grafów wiazan w modelowaniu i projektowaniu uk ladów mechatronicznych,
Bia lystok, 1996, Pol. Bia lystocka

[4] Wojnarowski J., Nowak A — Mechanika manipulatorów – robotów w opisie motorów, Gliwice, 2007, Pol.
Śląska

Literatura uzupe lniająca:

[1] Editors – In – Chief – W. Dorniel, J. R. Hewit — Mechatronics”-czasopismo, l, 2010, Elsevier

[2] Uhl T., Cieslik J. — Materia ly konferencji „Edukacja w mechatronice&amp;quot, Kraków, 2006, AGH
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

prof. zw. dr hab. inż., dr h.c. Józef Wojnarowski (kontakt: jwojnarowski@pwsz-ns.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

prof. dr hab. inż. Józef Wojnarowski (kontakt: jwojnarowski@pwsz-ns.edu.pl)

mgr inż. Piotr Obrzut (kontakt: piotr.obrzut@gmail.com)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (kierownik zak ladu) (dyrektor instytutu)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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